Evaluacion de mapas de prescripcion de labranza variable
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RESUMEN

En la actualidad se requiere mejorar la eficiencia en las operaciones de campo realizando un manejo de sitio espe-
cifico de labranza, identificando variables con ayuda de tecnologias de agricultura de precision para obtener ma-
pas de diagndstico georreferenciados. El objetivo de esta investigacion fue evaluar el tiempo de respuesta de dos
mapas de prescripcién de profundidad variable desarrollados en softwares AgGPS® MultiPlane y OptiSurface™ uti-
lizando el sistema de control automatico de labranza variable con sistema de correccién satelital RTK. Se realizo el
levantamiento topografico del terreno con el controlador FmXy aplicacidn Field Level Il para generar los mapas de
cortes y rellenos, este mapa es la base para editar en los softwares para poder obtener la recomendacidn éptima
de laboreo. Se hicieron pruebas estaticas donde se utilizé un sensor de distancia para verificar las profundidades
de laboreo y tiempos de respuesta. la prescripcién recomendada por el MultiPlane esperando profundidades de
0.10 y 0.13 m, se obtuvieron desplazamientos reales de 0.14 y 0.10 m con tiempos de respuesta de 4.61 y 5.91 s.
La prescripcidn OptiSurface esperando profundidades de 0.15 y 0.14 m, se obtuvieron desplazamientos reales de
0.13 y 0.10 m con tiempos de respuesta de 4.30 y 5.20 s. Se observa que los desplazamientos reales no fueron
como los esperados debido al error que existe en el sistema de = 0.025m. Los resultados de la comparacion de
los programas muestran que no existe diferencia significativa, lo que en la operacidn del sistema no afecta el pro-
grama con el que se efectue la edicién de los mapas para realizar la operacidon del sistema sin embargo el menor
tiempo esta dado por el software Optisurface con el cual se dara seguimiento de manera dindmica y su compara-
cién con otro software de nivelacién Terracuta.
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